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ORDENES DE ENTREGA

OBJETIVO
Cargar las ordenes de producto que seran requeridos hacia los

proveedores.

FUNCIONES
- Asignar productos con su cantidad y unidad de medida.

- Asignar un proveedor.
- Indicar una fecha esperada de recepcion.
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ORDENES DE ENTREGA

Modificar Orden de Entrega

Proveedor Fechs Ezperads

Arcelor Mittal 101072018

HA-00000 Barra Titanium Ti18
XA-00001 Barra Acerc Superaleado
XA-00002 Barra Inoxidable 7-24
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REGISTRO DE CITA

OBJETIVO
Planear la recepcion del material requerido por la empresa.

FUNCIONES

- Asignar un transportista

- Asignar una o0 mas ordenes de entrega
- Fecha de Llegada del transportista

UMINI 1R




WMS : PYXZAM

REGISTRO DE CITA

Modificar Cita

Transportista Fecha Llegada

AZ Trucking v 10/10/2018

97 Arcelor Mittal
98 Metrolab
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99 Terminum
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CHECK-IN
OBJETIVO

Recepcion de transportista
Seleccionar la documentacion del transporte en el sistema.
Aprobar la documentacion del transporte.

FUNCIONES theck 1 )
- Filtrar por el transportista
- Indicar cuales ordenes estan

~

Q (£ -

0

1100 AZ Trucking
recibiendo. 1101 AZ Trucking
- El sistema cambia el estatus de la 1102 AZ Trucking
orden a recibida, en caso de que sea E 1‘;
rechazada indicar la razon y asignar un 105 Az kg
documento. 1106 AZ Trucking
- Notifica al proveedor de su recepcion O | AZ Tucking

rechazo.
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ASIGNACION
OBJETIVO

Dar oficialmente entrada a cada producto, asignandole una unidad de manejo (pallet) para
posteriormente indicar una ubicacion dentro del almacén.

FUNCIONES

- De las ordenes en estatus recibidas,
) ) ] Check-In o

el sistema sugiere el tipo de pallet a

utilizar de acuerdo a la restriccion de

medidas con respecto a la medida del

~ ~

rr
d, ]

1100 AZ Trucking

producto a ingresar. 1101 AZ Trucking
- Asignar productos a un pallety 1102 AZ Trucking
generarle un c6digo para identificarlo i ki
en el almacén. 1105 AZ Trucking
- El sistema registra el momento en 1106 AZ Trucking
que un producto(s) fue asignado al i ikl

pallet.
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UBICACION DE SLOT EN ALMACEN
OBJETIVO

Asignar los pallets a una ubicacion dentro de almacén de acuerdo a restricciones.

FUNCIONES
- El usuario carga los pallets sin Check-in @)
ubicacion y recibe instrucciones de
acuerdo al tipo de pallet y producto Q Q “ -
a ubicar. M i
- El sistema sugiere por pallet la e
ubicacion (slot) 6ptima de acuerdo a 1103 AZ Trucking
la lista de prioridad de slot al ubicar 1104 |AZ Tucking
un tipo de producto. e
- El sistema registra el momento en 1107 AZ Trucking

que fue asignado y validado por el
operador la ubicacion vs pallet.
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MOVIMIENTOS EN ALMAEN

OBJETIVO
Poder reasignar un producto de pallet o de slot dentro del almacén

FUNCIONES

- El usuario busca un determinado producto / pallet / slot.

- El sistema en base a sus restricciones le sugiere la tarima /
slot disponible para reubicar.

- El usuario puede indicar que el producto se reubicara en un
pallet nuevo, realizando el mismo proceso al de asignacion en
entrada.

- El movimiento queda registrado a nivel producto para su
consulta.
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PLANIFICACION DE SALIDAS

OBJETIVO

En base a la requisicion de material por parte de la compania poder sacar del inventario
los productos de la manera mas dptima posible.

FUNCIONES
- El usuario genera una orden de salida asignando producto / cantidad que necesita.
y la fecha maxima que requiere sacarlo.

- A dicha orden de salida puede indicarse si va a un cliente, y que transportista podria
llevarlo.
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LISTA DE RECOLECCION

OBJETIVO
Poder ubicar el producto mas optimo para sacarlo del almacén.

FUNCIONES

- Seleccionar de la lista disponible en el sistema las ordenes de salida a ser procesadas.

- Para cualquier orden el sistema selecciona el mejor lugar a ser asignado.

- El sistema busca y asigna el stock hasta que toda la cantidad es llenada, dando
prioridad al pallet entero. Con el objetivo de llenar la cantidad requerida puede ser
necesario asignar solo una porcion del pallet.

- El sistema computa la distribucion éptima en batches de lo asignado para organizar la

fase de recoleccion. Cualquier batch es una lista de recoleccion y representa un grupo de

tareas a ser asignadas al operador.
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EMPAQUETADO Y ENVIO

OBJETIVO
Poder asignar un paquete para envio de los productos que vayan en las ordenes de salida.

FUNCIONES

- Crear paquetes en base a las ordenes de salida haciendo la relacion Paquete-Orden-

Producto.

- Poder indicar al paquete la informacion de envio: destino, cliente, transportista.

- Dar salida oficialmente del almacén registrandose en la bitacora del producto dicho
movimiento.
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ENTIDADES
Catalogo de almacenes con su area.
Catalogo de areas

Catalogo de cortinas dentro de un almacén.

Catalogo de lineas de embarque para su descarga.

UMINI 1R




WMS : PYXZAM

ENTIDADES
Catalogo de pallets con restricciones dimensionales.
Catalogo de ubicaciones del almacén.

Catalogo de cortinas dentro de un almacén.

Aqui se definen las propiedades restrictivas para una ubicacion.

Aqui se definen el uso restrictivo para una ubicacion.
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ENTIDADES
Catalogo de productos con restricciones dimensionales.

Catalogo de marcas de los productos.
Catalogo de proveedores.

Catalogo de transportistas de envio.

Catalogo de Clientes-
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HERRAMIENTAS DE COLABORACION

Tareas °
=D oot | ot | e | o | T | ol

Q v |Q Q Q Q Q
143 31/10/2018 CIHCZ EnProceso Carlos Gutierres Alberto Oscar Abalos Ro... ol v = o
148 01/10/2018 Mueva tarea de Carlos EnProceso Carlos Gutierres Luis Leonardo Almagro L...  £8 uly L4 [E4 mw
164 29/10/2018 ROVO4 Rechazada Carlos Gutierres Alberto Oscar Abalos Ro = ull v [F4 o
165 31/10/2018 Arreglar mouse Rechazada Carlos Gutierres Alberto Oscar Abalos Ro... x| wh v [E4 o
166 07/11/2018 Tarea agregado por el hallazgo EnRevision Liliana Villarrea Carlos Gutierres = s v [E4 o

FUNCIONES

- Asignar compromisos a proveedores internos.

- Negociacion de fechas de terminacion de la tarea.
- Visualizacion de estatus de la tarea.

- Bitacora y reportes de las tareas.
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Documentos o

WMS : PYXZAM

HERRAMIENTAS DE COLABORACION

s e T e

Q Q Q
CAD-Plano eletrico-Plano electrico de la casa X-A-B-Recursos Humanos-Jose-Roberto-Administracion-Baja 1 @ 9D
CAD-Plano hidriulico-Descricpicion de plang hidraui-A-C-Recurses Humanes-Carlos-Fernandez-DEpto-Externo Elaborado Por Revisar A 1 = @ D
CAD-Plano de censtruccién-Ejes-A-B-Recursos Humanos-Carles-RTobero-Despacho-Contable Elaborado Por Revisar A 1 4 @ D
CAD-Estructura de construccion-Descripcion de estructura de c-AH1-Xa-1-Recursos Humanos-Lorenzo-Lopez-AMEX-Libre Elaborado Por Revisar AH1 1 = @ D
CAD-Planos de Fechada-Fachada-FEC1-FACal-Recursos Humanos-FAQRE-ARQ-Proyecto-Lider Elaborado Por Revisar FEC1 1 4 @ D

FUNCIONES
Controlar y centralizar los documentos.
Permisos de seguridad lectura y descarga
Flujos de aprobacion.

Versionado.

1%
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Checklist

Cédigo | ws

Revisidn de medidas de seguridad

Actividades

Conteo de sillas

Revizion de Extintores

WMS : PYXZAM

Seguridad - Revisidn fin del dia Salas de Incubadoera

Actividad

1
M
o

#
Edificio
Cumple
Si
“
Si
4

Mo

Mo

Version

AreaNegocioOMod

Miguel Lopez

Comentario
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http://www.luminiti.com.mx
contacto@luminiti.com.mx
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